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PROGRAMA

Tema 0. Légica elemental.
s Proposiciones. Tablas de verdad. Predicados. Cuantificadores.

= Métodos de demostracion.
Bloque I. Teoria de Conjuntos

Tema 1. Conjuntos y funciones.
= Formas de especificar un conjunto.
s Igualdad de conjuntos. Relacién de inclusién.
= Operaciones con conjuntos (unién, interseccién, complementario y partes de un conjunto).
= Producto cartesiano de dos conjuntos.
= Funciones. Imagen y dominio. Funciones inyectivas, sobreyectivas, biyectivas.
s Composicién de funciones. Inversa de una funcién.
Tema 2. Relaciones de equivalencia.
= Relaciones.
= Definicién y ejemplos de relaciones de equivalencia.
= Particiones de un conjunto.

= (Clases de equivalencia. Conjunto cociente.
Bloque II. Teoria de Numeros elemental

Tema 3. Aritmética de enteros.

= Numeros enteros. Divisibilidad. Teorema de la divisién.

= Méximo comun divisor y minimo comun multiplo.

» Algoritmo de Euclides e Identidad de Bézout.

= Ecuacién diofantica lineal.

s Numeros primos. Teorema de Euclides. Teorema Fundamental de la Aritmética.
Tema 4. Congruencias.

= Congruencias médulo n.

= Ecuacion diofantica lineal en congruencias.

= Pequeno Teorema de Fermat.

= Funcién ¢ de Euler. Teorema de Euler.



Bloque III. Algebra lineal

Tema 5. Matrices y determinantes.
= Operaciones bésicas con matrices.
= Escalonamiento de matrices: Método de Gauss-Jordan.
= Determinantes: Definiciéon y propiedades.
Tema 6. Sistemas de ecuaciones lineales.
= Expresion matricial de sistemas de ecuaciones lineales.
= Discusién y resolucion de sistemas de ecuaciones lineales. Teorema de Rouché-Frobenius.
= Regla de Cramer.
Tema 7. Espacios vectoriales.
= R™ como espacio vectorial. Vectores. Subespacios vectoriales.
= Dependencia e independencia lineal. Bases, dimensién y coordenadas.
= Suma e interseccién de subespacios. Férmula de Grassmann.
= Aplicaciones lineales.
Tema 8. Diagonalizacion.
= Valores propios. Vectores propios.

= Producto escalar. Descomposicion de R™ como suma directa de espacios propios de una matriz
simétrica real.

= Diagonalizacién de matrices reales simétricas.




